Anschluss externes Sicherheitsrelais

Zur Erweiterung des internen Not-Aus Kreises um potenzialfreie
Kontakte kann an der Klemme ES int ein Sicherheitsrelais
angeschlossen werden. Die Abschaltung erfolgt zweikanalig, so
dass bei Einsatz eines entsprechenden Schaltgerates (z.B. ABB
BT51) vollwertige externe Not-Aus Kontakte zur Verfigung
stehen.

Der Zustand des internen Not-Aus Kreises wird durch eine LED
angezeigt.
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BT51

Die Steuerspannung betragt 24VDC. Die maximale Last darf 100mA
nicht Gberschreiten.

Abdeckung / Manipulationsschutz

Zur Verhinderung der einfachen Manipulation
muss die Abdeckung nach erfolgter Inbetrieb-
nahme wieder angebracht werden.

Bestellschliissel
KA-IRC5C2-SFTY-xxx
Satz (bestehend aus):

- 1 Klemmenadapter
- 1 Steckadapter
- 1 Verbindungskabel

1x KA-IRC5C2-SFTY
1x XA-IRC5C2-SFTY

1 x KA-IRC5C2-X500-xxx

Klemmenadapter Modul
Steckadapter

Kabel fur Verbindung XA/KA
Lange = xxx cm

Kabelldngen xxx = 050, 100, 150, 200, 250, 300, 500 cm
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KA-IRC5C2-SFTY

Klemmenadapter
fur ABB IRC5 Compact

Anschlussmodul fiir Sicherheitssignale

Kompatibel mit: IRC5 Compact Version 2

Technische Daten:

Modul

MaRe LxB x H

Montage

Anschlussart

max. Anschlussquerschnitt

NOT-AUS Eingdnge
Anzahl Kreise
externe Beschaltung
unbenutzte Kreise

Ausgénge

NOT-AUS Tasten Controller
und Flexpendant

max. Kontaktbelastung
NOT-AUS intern

Sonstiges
Manipulationsschutz

V1.02

: 52mm x 90mm x 60mm

: im Schaltschrank auf 35mm Hutschiene
: Zugfederklemme

: 1.5mm?

. 3 je 2-kanalig (GS, AS, ES)
. potenzialfreie Kontakte
: briickbar extern / intern durch Steckbriicke

: 2-kanalig potenzialfreie SchlieRer (ES SW)
: 0,1A/ 30V AC/DC
. 2-kanalig +/- fur Sicherheitsrelais (100mA)

. durch verschraubte Acrylglasabdeckung
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Beschreibung und bestimmungsgeméaRer Gebrauch

Dieses Modul ist zum Einsatz mit ABB Robotersteuerungen des Typs
IRC5 Compact Version 2 bestimmt. Es dient dem vereinfachten
Anschluss der Sicherheitskreise Uber Zugfederklemmen sowie zur Konfi-
guration der benétigten Sicherheitsfunktionen.

Es stellt die folgenden Sicherheitskreise jeweils zweikanalig zur Verfii-
gung:

® GS allgemeine Sicherheitsabschaltung
® AS Sicherheitsabschaltung im Automatikbetrieb (Turen)
® E£S NOT-AUS

Jeder dieser Kreise kann auf dem Modul durch Steckbriicken aktiviert
oder deaktiviert werden, so dass keine externen Briicken fur nicht genutz-
te Kreise erforderlich sind. Hierdurch besteht auch die Méglichkeit in der
Inbetriebnahmephase Sicherheitsfunktionen durch qualifiziertes Perso-

nal zu simulieren.

Weiterhin stellt das Modul potenzialfreie Kontakte fur folgende Signale
zur Verfligung:

® ESSWInt/FP1/2

Die externe Beschaltung muss durch potenzial-
freie Kontakte erfolgen.

NOT-AUS Tasten des Controllers bzw. des Flexpen-
dants (zweikanaliger Offner). Die Funktion ist abhangig
von der Stellung der Steckbriicken.

Zur Erweiterung des internen Not-Aus Kreises um potenzialfreie Kon-
takte stellt das Modul einen Anschluss fur ein externes Sicherheitsre-
lais (z.B. ABB BT51) zur Verfiigung:

® ESint Zweikanaliger Ausgang +/- zur Ansteuerung eines

externen Sicherheitsrelais. Représentiert den Zustand
derinternen Not-Aus Kette.

Weitere Informationen zur Beschaltung der Sicherheitskreise entnehmen
sie bitte dem Handbuch des Controllers.

Einbau und Anschluss

Achtung!

Arbeiten an elektrischen Geréten diirfen nur von
hierzu besonders befiahigtem Fachpersonal
durchgefiihrt werden.

Schalten Sie den Controller vor dem Stecken oder
Ziehen der Anschlussstecker und Steckbriicken
aus um Beschéadigungen zu vermeiden.
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Dieses Modul hat direkten Einfluss auf die Sicherheits-
schaltkreise und damit auf die Anlagensicherheit. Eine
falsche Konfiguration kann die Sicherheitsfunktionen
des Roboters ganz oder teilweise auBer Kraft setzen.
Nach allen Arbeiten ist eine vollstandige Uberpriifung
der Sicherheitsfunktionen durch qualifiziertes Perso-
nal unbedingt erforderlich um einen vorschriftsmagi-
gen und sicheren Betrieb sicherzustellen.

A

Installieren Sie den Klemmenadapter auf einer 35mm Hutschiene in
lhrem Schaltschrank.Schlielen Sie den Steckadapter an die Stecker
XS7-XS9 der Steuerung an. SchlieRen Sie das Anschlusskabel an den
Steckadapter und an den Klemmenadapter an. Achten Sie hierbei auf die
Beschriftungen am Kabel und den Steckern.

XA-IRC5C2-SFTY
Xs7

Klemmenbelegung

GS1+
GS2-
AS1+
AS2-
ES1+
ES2-
ES SwW
int/FP 1a
ES SwW
int/FP 2a
ESint+

GS1-
ES sw

int/FP 2b

Gs2+
S
AS2+
S1
ES2+
ES SW
int/FP 1b
ESint-

Konfiguration der Sicherheitseingédnge

Durch Stecken der Steckbriicken kénnen
die Kreise GS, AS und ES aktiviert oder
Uberbriickt werden.

Kreis ist aktiv und muss

Die externe Beschaltung muss nicht ent- extern beschaltet werden

fernt werden, wenn der Kreis durch die
Steckbriicken deaktiviert wird. Es findet
eine einseitige galvanische Trennung statt.
Werden die Briicken entfernt, ist der Kreis
unabhéngig von der externen Beschaltung
unterbrochen. So kénnen die Kreise bei
der Inbetriebnahme unabh&ngig vom
externen Zustand der Beschaltung geprift
werden.

Kreis ist nicht aktiv keine
externe Beschaltung
erforderlich

Es mussen immer alle Steckbriicken eines
Kreises entweder horizontal oder vertikal
gesteckt werden. Das Briicken nur eines
Kanals z.B. zur einkanaligen externen Ans-
teuerung ist nicht zulassig und nicht még-
lich, da die Steuerung die Gleichzeitigkeit
der Signale prift.

nicht zuléssig
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Anschluss Sicherheitseingange

Das Anschlussbeispiel zeigt den Kreis
GS, die Kreise AS und ES werden in
gleicher Weise beschaltet.

Die externe Beschaltung muss durch
potentialfreie Kontakte erfolgen.

Der jeweils obere und untere Kontakt
einer Klemme stellen einen Kreis dar.

Der Zustand der Kreise wird durch je
eine LED signalisiert

Anschluss der Not-Aus Tasten von
Controller und Flexpendant

Tasten im internen Kreis:

Die Not-Aus Tasten am Controller bzw.
Flexpendant sind normalerweise in den
internen Not-Aus Kreis des Controllers
(ES) eingebunden.

Hierzu missen die vier Steckbriicken
horizontal gesteckt werden.

In dieser Konfiguration dirfen die
Klemmen ES SW int/FP nicht beschaltet
werden.

Tasten im externen Kreis:

Sollen die Not-Aus Tasten jedoch in
einen Ubergeordneten Not-Aus Kreis
eingebunden werden, kénnen diese
Uber die Klemmen ES SW Int/FP 1a/1b
und 2a/2b potentialfrei abgegriffen
werden.

Der jeweils obere und untere Kontakt
einer Klemme stellen einen Kreis dar.

Hierzu mussen die vier Steckbriicken
vertikal gesteckt werden.

Die maximal zulassige Belastung betragt
0,1A/30VAC/DC.

Kreis
aktiv

Kreis
gebrickt

Elﬂl

ES SW
Int’TP

ES sW
Int/TP

Kanal 1

In diesem Fall muss sichergestellt werden, dass
der Roboter iiber den Kreis ES durch die
tibergeordnete Sicherheitssteuerung stillgesetzt
wird. Es besteht sonst keine Moglichkeit den
Roboter mit der Not-Aus Taste am

Handbediengerit stillzusetzen.

Kanal 2

A



